WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.05.03.11

WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ
NA ZIMNO




WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.05.03.11

1. WSTEP
1.1. Przedmiot WWiORB

WWiORB okreslajg wymagania dla wykonania i odbioru robot budowlanych przewidzianych do
wykonania w ramach Umowy a takze stanowig material pomocniczy do opracowania przez
Wykonawce Szczegdétowych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych, a zawarte w nich zapisy w zakresie standardu materiatow, wykonania robot i
wymaganej ich jakosci oraz kontroli jakosci robot zwigzanych z frezowaniem nawierzchni
asfaltowych na zimno 1 zagospodarowaniem destruktu nalezy traktowac¢ jako minimalne.

Uwaga:

Destrukt z mieszanek mineralno — asfaltowych nieprzewidziany do wbudowania stanowi
wlasno$¢ Zamawiajacego 1 odtransportowany bedzie na jego sktadowisko przy zachowaniu
ustalen ustawy z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2016.1987 t.j. zdnia2016.12.09).
W przypadku pozyskania destruktu z frezowania warstw z mieszanek smotowych nalezy odwiez¢
na sktadowisko Wykonawcy i zutylizowac¢ zgodnie z zapisami ustawy z dnia-14 grudnia 2012 r.
o odpadach (Dz.U.2016.1987 t.j. z dnia 2016.12.09).

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] WWiORB sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”™.

1.2.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania goérnej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokosc.

1.3. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonaweca przystepujacy do zerwania starej nawierzchni, powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— frezarek nawierzchni,
spycharek, koparek lub innego sprzetu wyposazonego w zrywaki,
- kruszarek, do rozkruszenia nadziarna w materiale odzyskanym z nawierzchni,
sortownikow do ewentualnego rozsegregowania materiatu odzyskanego z nawierzchni.

4. TRANSPORT
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Transport materiatu odzyskanego z nawierzchni powinien odbywac si¢ wedtug zasad okreslonych
dla transportu kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie frezowania
Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do giebokosci, szerokosci i-pochylen zgodnych z
dokumentacja projektowa.

Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez utozenianowej warstwy Scieralne;j, to

jej tekstura powinna by¢ jednorodna, ztozona z nieciggtych prazkéw podtuznych lub innych form

geometrycznych, gwarantujagcych rownosc¢, szorstkos¢ i.estetyczny wyglad.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czgsci jezdni, to wowczas, ze

wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:

a) nalezy usung¢ $ciety material i oczysci¢ nawierzchnig,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych pasow ruchu, wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi nie
moze przekracza¢ 40 mm,

¢) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wickszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy gltebokosci wiekszej od
75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $ciete.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.1. Minimalna czestosé pomiarow

Czestos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno

Lp. Wiasciwo$ci nawierzchni Minimalna cze¢sto$¢ pomiarow
1 Réwnosé podtuzna tatg 4-metrowa co 20 m
2 Réwnosé poprzeczna tatg 4-metrowa co 20 m
3 Spadki poprzeczne co 50 m
4 Szeroko$¢ frezowania co 50 m
5 Gleboko$¢ frezowania na biezaco

6.2. Rownosé nawierzchni

Nieréwnosci powierzchni po frezowaniu mierzone tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza¢ 6 mm.
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6.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z spadkami projektowanymi,
z tolerancjg +0,5%.

6.4. Szerokos¢ frezowania
Szerokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci projektowanej z doktadnoscig £5 cm.

6.5. Glebokos¢ frezowania
Giebokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ gtebokosci projektowanej z doktadnoscig £5 mm.
7.  OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie migedzy Zamawiajagcym, a

Wykonawca.

Ogolne zasady ptatnosci podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania rob6t objetych zamdéwieniem obowigzujg odpowiednie przepisy
prawa wymienione w czesci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,,Przepisy prawne
1 normy zwigzane zZ projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”.

10.1. Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.
Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2016.1987 t.j. z dnia 2016.12.09).
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