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1. WSTEP

1.1. Zakres stosowania WWIiORB

WWIiORB okreslaja wymagania dla wykonania i odbioru robo6t budowlanych przewidzianych
do wykonania w ramach Umowy a takze stanowia materiat pomocniczy do opracowania
przez Wykonawce Szczegdtowych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych, a zawarte w nich zapisy w zakresie standardu materiatdw, wykonania robot i
wymaganej ich jakosci oraz kontroli jakosci robot nalezy traktowaé jako minimalne.

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej WWIORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.2.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujace ruch pieszy od ruchu
kotowego wykonane z ksztattownikéw stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z
ksztattownikow wypetnionych siatka, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub
szkla zbrojonego.

1.2.2. Bariery tancuchowe - przegrody fizyczne oddzielajace ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z rur i tancuchow stalowych.

1.2.3. Zapory z kwietnikow betonowych - formy betonowe spetniajace role donic kwiatowych
0 roznych ksztattach lub elementow betonowych lub zelbetowych w formie stupéw o
ksztattach przewaznie cylindrycznych o niewielkich wysokosciach i znacznych srednicach
potaczonych ze soba r6znego rodzaju tancuchami stalowymi o bardzo r6znych asortymentach.

1.2.4. Ksztattowniki - wyroby o stalym przekroju poprzecznym w ksztalcie ztozonej figury
geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w konstrukcjach stalowych lub
w potaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

1.2.5. Siatka metalowa - siatka wykonana z drutu o r6znym sposobie jego splotu (ptdéciennym,
skosnym), pleciona z ptaskich i okragtych spirali, zgrzewana, skrgcana oraz kombinowana
(harfowa, petlowa, potpetlowa) o réznych wielkosciach oczek.

1.2.6. Siatka pleciona §limakowa - siatka o oczkach kwadratowych, pleciona z ptaskich spiral
wykonanych z drutu okragtego.

1.2.7. Stalowa linka usztywniajaca - réwnomiernie skrgcone splotki z drutu okraglego
tworzace ling stalowsa.

1.2.8. Lancuch techniczny ogniwowy - wyrob z pretow lub walcowki stalowej o ogniwach
krétkich, srednich i dtugich zgrzewanych elektrycznie.

1.2.9. Szkio zbrojone - szkto majace wewnatrz wtopiona réwnolegle do powierzchni siatke
druciana.

2



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.06.02

1.3. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.

2. MATERIALY
1.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w
WWIiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen zabezpieczajacych ruch
pieszy, objetymi niniejszymi WWIiORB, sa:
— balustrady U-12a — szczeblinowe,
— stupki metalowe i elementy potaczeniowe,
— beton i jego skfadniki,
— materialy do malowania i renowacji powtok malarskich.

2.3. Materiaty do wykonania balustrad U-12a

Gotowe balustrady skladajace si¢ z ramy wykonanej z rury stalowej @60,3mm
I pionowych szczeblinek wykonanych z rury stalowej @26,9mm — podane $rednice rur sa
wartosciami orientacyjnymi.

Rozstaw szczeblinek nie wigkszy niz 14 cm.

Wysokos¢ balustrady 1,10m.

Balustrady powinny by¢ wykonane w wytwdrni. Balustrada wykonana ze stali,
zabezpieczona antykorozyjnie przez galwanizowanie, malowane na kolor zotty (lub inny,
uzgodniony z Inzynierem). Elementy polaczeniowe (Sruby) zabezpieczone antykorozyjnie
przez ocynkowanie.

1 1001300

1-rura G603 % 32
2-rura @26,9x 2,3
3-ruta WED3 % 3.2

Ryc. Przyktadowy widok bariery U-12 a




WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.06.02

2.5. Materiaty na fundament pod stupki

Do wykonywania betonu nalezy uzy¢:

— cementu portlandzkiego klasy 32.5N, portlandzkiego z dodatkami lub hutniczego wg PN-
EN 197-1,

— kruszywa spemlniajacego wymagania normy PN-EN 13043:2004 Kruszywa do
niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatdw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym; uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad
mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby mieszanka ta wykazywata
maksymalna szczelnos¢ i urabialnos¢ przy minimalnym zuzyciu cementu i wody,

— wody wg PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z
procesow produkcji betonu,

— mozna uzy¢ dodatkow lub domieszek wedtug zasad wymienionych w PN-B-06250 i
posiadajacych aprobate techniczng IBDIM.

Beton C12/15 powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN 206-1:2000.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w WWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do montazu barier ochronnych powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— szpadli, dragéw stalowych, wyciaggarek do napinania linek i siatek, miotkdw, kluczy do
montazu elementéw panelowych itp.

— $rodkdw transportu materiatow,

— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

— ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupki w gruncie zwigztym (lecz nie w
terenach uzbrojonych w centrach miast),

— ewentualnych miotow (bab), wibromtotéw do whbijania lub wwibrowania stupkow w grunt,

— przewoznych zbiornikéw do wody,

— betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,

— koparek kotowych (np. 0,15 m®) lub koparek gasiennicowych (np. 0,25 m®),

— sprzetu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT
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4.1. Og6Ine wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w WWIiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przeciagi, pochwyty przewozi¢ mozna dowolnymi srodkami
transportu. W przypadku zatadowania na srodek transportu wiecej niz jednej partii rur nalezy
je zabezpieczy¢ przed pomieszaniem.

Przy transporcie przedmiotow metalizowanych zalecana jest ostroznos¢ ze wzgledu na
podatnos¢ powtok na uszkodzenia mechaniczne, wystepujace przy uderzeniach.

Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno si¢ przewozié w warunkach zabezpieczajacych
wyroby przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do
transportu palet, opakowania powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ np. za
pomoca tasmy stalowej lub folii termokurczliwe;.

Druty i prety spawalnicze nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych przed
korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

Lancuchy techniczne ogniwowe dostarcza si¢ luzem bez opakowania. Dopuszcza sie
dostawe tancuchow w paletach skrzynkowych. Lancuchy nalezy przewozi¢ dowolnymi
krytymi srodkami transportu.

Prefabrykaty betonowe i zelbetowe powinny by¢ przewozone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie ich
na srodkach transportowych winno by¢ symetryczne, a gérna warstwa nie powinna wystawac
poza sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08, zas mieszanke
betonowa wg PN-B-06251.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robét podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne”.

5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkosci rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu budowy oraz robot przygotowawczych na
zapleczu.

Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje barier, ptotkbw i innych
urzadzen liniowych zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie dokumentacji projektowej,
ST lub zalecen Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejszymi WWIORB przy wykonywaniu ww.
robot naleza:

— wykonanie dotoéw pod stupki,
— wykonanie fundamentow betonowych pod stupki,

5



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.06.02

— ustawienie stupkow,

— zamontowanie elementéw w ramach z ksztattownikow,
— przymocowanie tancuchdéw w barierach tancuchowych,
— ustawienie zapor z kwietnikow, wazondw itp.

5.3. Wykonanie dotow pod stupki i fundament

Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze od
wymiaréw stupka, a giebokos¢ 0,8 - 1,2 m. Doty pod fundament powinny by¢ wykonane
zgodnie z Dokumentacja Projektows. Najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki poczatkowe,
a nastepnie dokona¢ podziatu odcinkdéw prostych na mniejsze odlegtosci odpowiadajace
dlugosciom przeset ogrodzenia i w takich odlegtosciach wykona¢ doty pod stupki posrednie.

Nalezy dazy¢, aby odlegtos¢ pomigdzy stupkami byla jednakowa we wszystkich
odcinkach ogrodzenia.

Dno wykopdw nalezy wyréwna¢ i zagesci¢ ubijakiem recznym o masie 12 - 16 kg.

5.4. Ustawienie balustrad U-12a

Lokalizacja balustrady winna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Roboty zwigzane z w ustawieniem balustrad obejmuja wykonanie nastepujacych czynnosci:

- jesli konieczne — potaczenie cztonow balustrady przez spawanie,

- wyznaczenie lokalizacji balustrady na podstawie Dokumentacji Projektowej,

- wykonanie dotéw pod stupki balustrady,

- przygotowanie mieszanki betonowej, wykonanie fundamentow pod stupki wraz z
zabetonowaniem w nich marek stalowych do zamocowania balustrady,

- zamocowanie balustrady.

Dolny poziomy element konstrukcji balustrady taczacy szczebliny nie moze znajdowac sie¢
powyzej 0,2m od poziomu chodnika. Wysokos¢ balustrady wynosi 1,10m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w WWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentdéw
zaswiadczenia o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materialdw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawic ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatow, zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w pkt 2.

Do materiatow, ktorych producenci sa zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN)
dostarczy¢ zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleza:
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— rury i ksztattowniki,
— elementy betonowe i zelbetowe.

Do materiatdw, ktérych badania powinien przeprowadzi¢c Wykonawca naleza
materialy do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac
nieskomplikowany charakter robdt fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze
zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Tablica. Czgstotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni
dostarczonych przez producentéw

i wymiarow wyrobow

Lp. | Rodzaj badania | Liczba badan Opis badan Ocena
wynikéw badan
1 | Sprawdzenie od 5do 10 Powierzchnig zbada¢
powierzchni badan z wybra- | nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych losowo sprawdzenia gtgbokosci wad Whyniki badan
elementow w uzy¢ dostgpnych narzedzi (np. | powinny by¢
kazdej dostar- liniatéw z czujnikiem, zgodne z
czonej partii suwmiarek, mikrometrow itp. | wymaganiami
wyrobow liczg- punktu 2.3.
2 | Sprawdzenie cej do 1000 | Przeprowadzi¢ uniwersalnymi
wymiaréw elementéw przyrzadami pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.4. Kontrola jakosci Robot

Kontrola jakosci Robot polega na sprawdzeniu:
— zgodnosci wykonania z Dokumentacja Projektowa,
— poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
— poprawnosc¢ i rownomiernos¢ ustawienia stupkow,
— doktadnos¢ przymocowania przeset,
— wysokos¢ ustawienia,
— estetyka malowania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie migdzy Zamawiajacym, a
Wykonawca.

Ogolne zasady ptatnosci podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zamowieniem obowiazuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czesci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
»Przepisy prawne i normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

10.1. Normy
PN-B-03264 Konstrukcje zelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej

PN-EN 206-1:2000
PN-B-06251
PN-EN 1008:2004

PN-EN 13043:2004

PN-B-10285

PN-B-19701
PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019
PN-H-84020
PN-H-84023-07
PN-H-84030-02
PN-H-93010
PN-H-93200-02

srodowisk

Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnosé

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Rury stalowe bez szwu walcowane na goragco ogdlnego zastosowania

Rury stalowe bez szwu ciaggnione i walcowane na zimno og6lnego
przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa 0 podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki
Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

Walcowka i prety stalowe okragle walcowane na goraco. Walcéwka i prety
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PN-H-97051

PN-H-97052

PN-H-97053
PN-M-06515
PN-M-69011

PN-M-69420
PN-M-69775

PN-M-80026
PN-M-82054
PN-M-82054-03
PN-M-84540
PN-M-84541
PN-M-84542
PN-M-84543
PN-1SO-8501-1

BN-73/0658-01
BN-89/1076-02

BN-83/5032-02
BN-88/6731-08

10.2. Inne dokumenty

0golnego zastosowania. Wymiary

Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogolne wytyczne

Ochrona przed korozjg. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa
do malowania

Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogdlne wytyczne
Dzwignice. Ogdlne zasady projektowania ustrojow nosnych

Spawalnictwo. Zigcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

Spawalnictwo. Wadliwos¢ ztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwosci na
podstawie oglgdzin zewnetrznych

Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Ogélne wymagania i badania

Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Wiasciwosci mechaniczne $rub i wkretow
Lancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach krétkich

Lancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach srednich

Lancuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania

Lancuchy techniczne ogniwowe o ogniwach dtugich

Przygotowanie podtozy stalowych przed nakladaniem farb i podobnych
produktow. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych
podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej
natozonych powtok

Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary

Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

Siatki metalowe. Siatki plecione slimakowe

Cement. Transport i przechowywanie.

Porecze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, Centralne Biuro Studiéw i Projektéw Drog i Mostow
Transprojekt - Warszawa, 1976.

Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listopad 1965.

Leszek Mikotajkow, ,,Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu na obiektach mostowych”. Wydawnictwa
Komunikacji i Lacznosci, Warszawa 1988.

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom | - Zasady stosowania znakdéw i urzadzen
bezpieczenstwa ruchu. Zat. nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3
marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).




