ZARZAD DROG WOJEWODZKICH ZIELONA GORA

— REJON DROG WOJEWODZKICH KELODAWA

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WARUNKOW

1 ODBIORU ROBOT

Konserwacja oraz naprawa sygnalizacji Swietlnych
przy drogach wojewodzkich administrowanych
przez Zarzad Drog Wojewodzkich w Zielonej Gorze:
- Rejon Drog Wojewodzkich w Klodawie



OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 07.03.02

REMONT URZADZEN REGULACJI RUCHU
(SYGNALIZACJI SWIETLNEJ)



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét utrzymaniowych zwiazanych z: , Konserwacjg oraz biezgcq naprawq sygnalizacji swietlnych
przy drogach wojewodzkich na terenie Rejonu Drog Wojewodzkich w Klodawie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegdlowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na
drogach wojewodzkich Zarzadu Drog Wojewodzkich w Zielonej Gorze — Rejon Ktodawa.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ,,Konserwacjg oraz biezaca naprawa sygnalizacji $wietlnych na drogach wojewodzkich na terenie Rejonu Drog
Wojewddzkich w Ktodawie”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont urzadzen regulacji ruchu - zabiegi wykonywane w ramach utrzymania drég, polegajace na
naprawie lub wymianie elementow urzadzen regulacji ruchu (sygnalizacji $wietlnej), w celu przywrocenia
petych funkcji pelnionych przez te urzadzenia.

1.4.2. Pozostale okre$lenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” i OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu
(sygnalizacja $wietlna)”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materialdow do remontu sygnalizacji $§wietlnej powinny odpowiada¢ warunkom
podanym w OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja §wietlna)” pkt 2.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu do wykonania remontu sygnalizacji $wietlnej powinny odpowiadac
warunkom podanym w OST D-07.03.01,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja $wietlna)” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu do wykonania remontu sygnalizacji $wietlnej powinny odpowiadaé
warunkom podanym w OST D-07.03.01,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja $wietlna)” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.



5.2. Zasady wykonania robét

Zasady wykonania robot przy remoncie sygnalizacji $wietlnej powinny odpowiada¢ warunkom podanym
w OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja $wietlna)” pkt 5 oraz spetnia¢ warunki podane
w dalszym ciagu.

5.3. Roboty przygotowawcze

Po stwierdzeniu uszkodzenia sygnalizacji $wietlnej nalezy na miejscu zabezpieczy¢ mozliwos¢ dostepu
0s6b trzecich do urzadzen pod napigciem lub wylaczy¢ napigcie, a takze usuna¢ z pasa drogowego przeszkody
spowodowane uszkodzeniem, a do czasu ich usuni¢cia wlasciwie oznakowac.

Przed przystgpieniem do wykonania robot nalezy okresli¢ jaki element urzadzen do regulacji ruchu ulegt
uszkodzeniu:

- sygnalizator,

- maszt typu MS,

- maszt typu MSW,

- inne konstrukcje wsporcze,

- fundament,

- szafa zasilajaco-pomiarowa,

- szafa sterownicza,

- kabel (jego rodzaj i przeznaczenie),
- ew. inne elementy.

Dla uszkodzonych elementéw nalezy ustali¢ czy uszkodzenie kwalifikuje si¢ do:
- naprawy na miejscu bez demontazu,
- naprawy po zdemontowaniu,

- wymiany elementow.

Kolejnos¢, sposob i termin wykonania napraw powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajagcym z podaniem

przyczyny awarii.

5.4. Zabiegi zapewniajace sprawnos$¢ dzialania sygnalizacji Swietlnej

a) doraznych, polegajacych na przywroceniu normalnego dzialania urzadzenia po zaprzestaniu pracy
w okresie jego eksploatacji lub w czasie wypadku drogowego,

b) zabezpieczajacych (profilaktycznych), wykonywanych okresowo, w ustalonych terminach, w celu
zmniejszenia prawdopodobienstwa awarii urzadzenia, obejmujacych kontrole lub naprawe elementéw oraz
wymiang grupowaq zrodet Swiatta (zarowek),

c) biezacych, wykonywanych zazwyczaj z zabiegami zabezpieczajacymi, w celu stwierdzenia czy
urzadzenie dziala prawidtowo, dotyczacych nadzoru dtugo$ci cykli, zmiany programu sygnalizacji, regulacji
ustawienia komory sygnatowej, czystosci soczewek, malowania komor i szafek, w zwigzku z powyzszym.
Wykonawca ma obowiazek posiadania oprogramowania ustawien sygnalizacji do danych typow szaf
sterowniczych.

5.5. Rodzaje robot konserwacyjnych
5.5.1. Sygnalizatory i konstrukcje wsporcze

Ustalenie potrzeby robét remontowych sygnalizatoréw i konstrukcji wsporczych wymaga w pierwszym
okresie wizualnego sprawdzenia: wlasciwego kierunku ustawienia komor sygnatowych, pionowosci masztow,
stupow i fundamentdw, uszkodzen zewnetrznych sygnalizatoréw, braku oston, zabrudzen lub peknigé soczewek,
defektow odbtysnikow, przepalenia zaréwek.

Nastepnie  dokonuje si¢ przegladu szczegdlowego, ktory dotyczy sprawdzenia aktualnej
i przyszloSciowej poprawnos$ci dzialania (szczelno$ci polaczen) takich elementow jak: Sruby kotwiace,
pofaczenia masztow z konsolami, wysiggnikami, konstrukcjami wsporczymi, sygnalizatorami, komorami
sygnatowymi, gtowicami masztowymi itp. Nalezy rowniez sprawdzi¢ czy nie wystgpuje tuszczenie i spgkanie
betonow oraz czy na powierzchniach malowanych nie wystepuje rdza, tuszczenie i odpryskiwanie farby.

Przepalone zaréwki nalezy wymienia¢ natychmiast po stwierdzeniu ich niedziatania. Inne usterki powinny
by¢ naprawione mozliwie jak najszybciej.

Wymiang zarowek pozadane jest wykonywac¢ kompleksowo na calym skrzyzowaniu raz w roku
Iub zgodnie z zaleceniami producenta zarowek.

Czyszczenie soczewek nalezy wykonywaé przy okazji wymiany zaréwek. Po czyszczeniu nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen elektrycznych i mechanicznych w komorze sygnatowej, ogniskowanie zarowki
i jej umocowanie, zawiasy oraz uszczelnienie pokrywy zamykajace;j.

Malowanie komor sygnatowych, konsol, wspornikdéw, stupow, rur kablowych nad ziemig itp. zaleca si¢
przeprowadza¢ corocznie w zakresie niezbednych uzupetnien, za§ kompleksowe malowanie - w okresach
ustalanych indywidualnie.

Naprawy wszystkich usterek zauwazonych w czasie kazdego przegladu nalezy dokonywaé biezgco.
W terenie nalezy wykona¢ wszystkie naprawy nie wymagajace przenoszenia elementow do warsztatu.
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5.5.2. Szafa zasilajaco-pomiarowa i sterownik
Przeglad ogb6lny polega na wizualnym stwierdzeniu istnienia nastgpujacych usterek, dotyczacych:

a)  korozji, luszczenia si¢ farby, kurzu i zabrudzenia szafy,

b) sprawnego otwierania i zamykania drzwiczek, zawiasow i zamkow,

c) polaczenia przewodow, zaobserwowanych powierzchni przegrzanych i przepalonych,
d) czystosci filtru powietrznego i wentylacji,

e) zatozenia whasciwych bezpiecznikéw w szafie.

Sprawdzenie poprawnosci dziatania sterownika polega na poréwnaniu aktualnych czaséw faz z czasami
zaprogramowanymi, przegladzie potaczen wszystkich przewodow i funkcjonowania pozostatych przyrzadow.
Jednoczesnie nalezy usuna¢ kurz i zabrudzenia oraz przeprowadzi¢, wedtug instrukcji producenta: smarowanie
i regulacj¢ mechanizmow.

Naprawy wszystkich zauwazonych usterek w czasie kazdej inspekcji nalezy dokonywac biezaco,
na miejscu lub w warsztacie.

5.5.3. Kable i przewody
Przeglad kabli i przewodow w celu stwierdzenia usterek powinien obejmowac:

a) sprawdzenie przebiegu w otworach montazowych, skrzynkach rozgalgznych (potaczeniowych)
i studzienkach kanalizacji kablowe;j,

b) podejrzewana wadliwo$¢ dzialania spowodowang przez zwarcie, po sprawdzeniu na rezystencj¢ miernikiem
opornosci izolacyjnej,

¢) oznaczniki identyfikacyjne kabli utozonych w ziemi przez sprawdzenie ich kompletnos$ci i widocznosci,

d) pokrywy studzienek kanalizacji kablowej przez sprawdzenie kompletnosci i prawidlowego utozenia.

Nowy (wymieniony) element powinien spetnia¢ takie same warunki w zakresie jako$ci, rodzaju materiatu,
rodzaju konstrukcji jak element ulegajacy wymianie (przed uszkodzeniem).

Wszelkie odstepstwa od tych wymogow muszg by¢ akceptowane przez Inzyniera.

Uszkodzone elementy zakwalifikowane do wymiany do demontazu zostang odwiezione przez Wykonawce
do ewentualnego wykorzystania lub odwiezione na ztom.

5.6. Zabiegi naprawcze przy sygnalizacji Swietlnej dotycza czynnosci (czeS¢ B) :

a) usuwanie skutkow dewastacji lub zdarzen drogowych i przywroéceniu do stanu pierwotnego instalacji
sterowania ruchem i znakéw aktywnych.

b) Rozbudowie istniejacych urzadzen sterowania ruchem i znakéw zmiennej tresci do nowych warunkow
pracy lub zwigkszajacych ich funkcjonalno$¢ w zmieniajacych si¢ warunkach ruchu.

¢) Wykonywaniu innych prac majacych na celu zwigkszenie poziomu bezpieczenstwa ruchu drogowego,
wykonywanych na wniosek Zamawiajgcego.

d) Wymianie wktadow typu LED.

e) Naprawie podzespolow sygnalizacji lub ich wymianie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Zasady kontroli jakoSci robot przy remoncie sygnalizacji Swietlnej
Zasady kontroli jako$ci robdt przy remoncie sygnalizacji §wietlnej powinny odpowiada¢ warunkom
podanym w OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja §wietlna)” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi remontu sygnalizacji §wietlnej sa:
a)  szt. (sztuka) dla demontazu i montazu poszczegdlnych elementéw sygnalizacji,
b) m? (metr sze$cienny) dla rozbidrki i wykonania fundamentow,
¢) m(metr) dla wymiany kabli.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajacego,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg OST D-07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji
ruchu (sygnalizacja $wietlna)” pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- roboty zabezpieczajace,
- roboty przygotowawcze,
- roboty rozbidrkowe przy demontazu,
- montaz nowych elementow,
- transport zdemontowanych i nowych elementow,
- przeprowadzenie prob,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli w przypadku zmiany ich przebiegu,
- konserwacj¢ urzadzen w okresie gwarancji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty zwigzane z remontem urzadzen regulacji ruchu obowigzuja wedlug OST D-
07.03.01 ,,Urzadzenia do regulacji ruchu (sygnalizacja swietlna)” pkt 10.



