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1. WSTEP

1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1. Lozysko - konstrukcja, ktdrej zadaniem jest przeniesienie sit z przesta lub belki na
podpore, umozliwiajagca jednoczesnie obroty przekrojow podporowych przesta lub belki i,
ewentualnie, przemieszczenia przesta lub belki w ptaszczyznie podparcia (tozyska przesuwne).

1.1.2. Lozysko nieprzesuwne - tozysko uniemozliwiajace przemieszczenia przgsta w
plaszczyznie podparcia.

1.1.3. Lozysko przesuwne - tozysko umozliwiajace przemieszczenia przesta w plaszczyznie
podparcia, w jednym lub wielu kierunkach.

1.1.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWIiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1 Og6Ine wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materiatow podano w WWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2 Lozyska stalowe

Do wbudowania na obiekcie mozna zastosowa¢ tylko tozyska, dla ktérych Wykonawca
przedstawi przynajmniej jeden z ponizszych dokumentow: oznakowanie europejskie CE,
oznakowanie znakiem budowlanym, deklaracje zgodnosci z PN lub PN-EN lub Aprobate
Techniczna.

Lozyska musza zapewnia¢ nosnos¢ i przesuwy poziome podane w Dokumentacji Projektowe;.
Zastosowane tozyska musza przekazywac¢ obcigzenia pionowe cala powierzchnia,
z jednoczesnym zagwarantowaniem wielokierunkowych obrotow konstrukcji w punktach
podparcia. Lozyska powinny przekazywac¢ sily poziome z pominigciem powierzchni
przenoszacych naciski pionowe.

2.2.1. Materiaty do produkcji tozysk

Materiaty i1 elementy do produkcji tozysk, w zakresie cech fizyko-chemicznych
I geometrycznych powinny spetnia¢ wymagania normy PN-S-10060:1998.

Lozyska wczesniej zmontowane w wytwarni nie moga by¢ rozktadane, chyba ze zachodza
istotne okolicznosci wymagajace ich roztozenia. Operacje te nalezy wtedy przeprowadzi¢ pod
nadzorem przedstawiciela producenta fozysk lub upowaznionego przez niego przedstawiciela.

Lozyska soczewkowe powinny:

- poszczegOlne elementy tozyska powinny by¢ zabezpieczone przed korozja za pomoca
powlok metalizacyjnych lub powlok specjalnie utwardzonych na powierzchniach
kontaktowych ewentualnie materiatdw nierdzewnych przewidzianych na powierzchnie
kontaktowe.
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- wszystkie elementy stalowe tozysk narazone na korozje i nie kontaktujace sie bezposrednio
z betonem, powinny by¢ oczyszczone do stopnia oczyszczenia Sa 2,5, a nastepnie
zabezpieczone przed korozja powtoka ochronng grubosci do 200 pum.

- powierzchnie slizgowe tozysk przesuwnych nie powinny mie¢ zadnej powiloki
zabezpieczajacej.

- lozyska powinny spetnia¢ wszystkie wymagania dotyczace ochrony przed wptywami
srodowiskowymi oraz korozja elektrolityczng, zdefiniowane w PN-EN 1337-9:2001.

- lozyska powinny by¢ wyposazone w skale przemieszczen, pozwalajaca okreslic wzajemne
przemieszczenie elementow slizgowych tozyska.

3. SPRZET
3.1 OgbIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0gblne” pkt 3. Sprzet uzywany do montazu musi by¢ dostosowany do wymogdw producenta
lozysk 1 zaakceptowany przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie
gwarantujagce zachowania wymagan jakosciowych robot zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano
w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2 Ochrona i zabezpieczenie w czasie transportu przenoszenia i sktadowania

Transport tozysk powinien odbywac si¢ w krytych wagonach kolejowych lub pod plandeka w
skrzyniach  samochodéw ciezarowych, zgodnie z obowiazujagcymi  przepisami
transportowymi. Podczas transportu, przenoszenia i skladowania, przed instalacja tozyska
powinny Dby¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi, korozja, nadmierna
temperaturg, zanieczyszczeniem i innymi szkodliwymi czynnikami zgodnie z zaleceniami
producenta i instrukcjami Inzyniera. Lozyska powinny by¢ pakowane w szczelne skrzynki i
chronione za pomoca specjalnych przekiadek przed wzajemnym obcieraniem si¢ elementow
fozysk oraz przed wstrzasami iuderzeniami. fLozyska powinny by¢ zaopatrzone w
odpowiednie uchwyty do ich przenoszenia. Do zawieszania lub chwytania tozysk nie moga
by¢ natomiast uzywane tymczasowe zaciski montazowe, chyba ze zezwoli na to producent
fozysk. Lozyska powinny by¢ transportowane do miejsca whbudowania w oryginalnych
opakowaniach producenta, chronigcych je przed uszkodzeniami. Elementy tozysk, ktore
ulegly uszkodzeniu w trakcie transportu musza by¢ wymienione na nowe, chyba, ze Inzynier
zadecyduje ze wymianie podlega cate tozysko.
Lozyska powinny posiada¢ nastepujace oznaczenia na tabliczkach znamionowych :

e nazwe producenta,
numer seryjny tozyska,
rok produkc;ji,
rodzaj i typ tozyska,
kierunki i wielkosci przesuwu,
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e NO$N0S¢ pionowa
oraz by¢ zaopatrzone w nastepujace dokumenty :

e dokumenty dopuszczajace wyrdb budowlany do obrotu,

e Wwytyczne transportu i montazu,

o certyfikaty materiatdw w tym zabezpieczenia antykorozyjnego
Na wierzchu tozyska powinny znajdowac si¢ oznaczenia, podajace numer typu lozyska,
pozycje ustawienia na konstrukcji, osie konstrukcji i tozyska, projektowany Kkierunek
przemieszczania oraz cigzar tozyska i numer deklaracji zgodnosci z Polska Norma lub
Aprobata Techniczna.
Okres gwarancji na fozyska i ich zabezpieczenie antykorozyjne zostanie okreslony w umowie
mig¢dzy Zamawiajacym a Wykonawca Robot.
Lozyska powinny speinia¢ wszystkie wymagania dotyczace transportu, zdefiniowane w PN-
EN 1337-11:2001.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 5.

5.2 Wykonanie tozysk

Lozyska musza spetnia¢ wymagania podane w pkt 2 niniejszej WWIORB i by¢ wytwarzane
zgodnie z PN-S-10060:1998 ,, Obiekty mostowe. Lozyska. Wymagania i metody badan” i
PN-EN 1337.

Projektant okresla w Dokumentacji Projektowej obiektu niezbgdne dane do zaprojektowania
lozysk, tj.: wymagana no$nos¢ pionowa, wymagana nosnos¢ pozioma (jesli przekracza 10%
nosnosci pionowej), przemieszczenia poziome w kierunku x i kierunku y. Zgodnie z PN-EN
1337 podane wielkosci moga by¢ wartosciami charakterystycznymi zgodnie z SGU lub
obliczeniowymi zgodnie z SGN.

Jezeli przy nosnosci lozyska brak jest informacji, wg jakiego stanu granicznego zostala
ona okreslona, nalezy przyjaé, ze jest to wartos¢ charakterystyczna.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt konstrukcji i montazu tozysk,
uwzgledniajacy wszystkie warunki podane w pkt.5.3, w tym dobdr pomocniczych tozysk
elastomerowych oraz projekt konstrukcji prowadzacych.

5.3. Ustawienie i montaz tozysk

Lozyska powinny by¢ zmontowane przez firme¢ autoryzowana przez producenta tozysk lub
Wykonawce pod nadzorem przedstawiciela producenta tozysk.

Lozyska powinny by¢ ustawiane na podporach zgodnie z Dokumentacja Projektowa, i
zaleceniami Inzyniera i producenta tozysk oraz wymaganiami normy PN-S-10060 i PN-EN
1337. W celu ochrony powierzchni tozysk przed zanieczyszczeniem, tozyska wczesniej
zmontowane w zakladzie nie moga by¢ rozkladane, chyba ze Inzynier wyrazi zgode. W takim
przypadku operacje te nalezy przeprowadzi¢ pod nadzorem eksperta oraz producenta tozysk.
Lozyska beda ustawiane na zelbetowych ciosach podiozyskowych. Wymiary ciosow
podtozyskowych i nadtozyskowych nalezy skorygowac¢ dostosowujac do ostatecznie
wybranych tozysk.

Lozyska powinny by¢ ustawiane na podsadzkach z zaprawy. Materiat, z ktorego zostanie
wykonana podsadzka powinien by¢ wybrany w zaleznosci od metody ustawiania tozyska,
wielkosci przestrzeni do wypetnienia, wymaganej nosnosci i wymaganego czasu wigzania, ale
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jej wytrzymatos¢ nie powinna by¢ nizsza niz 30 MPa. Materiat podsadzki podlega akceptacji
Inzyniera.

Przed wykonaniem podsadzki, tozysko nalezy ustawi¢ w projektowanym potozeniu za
pomocg srub nastawczych, klinbw lub innych podktadek — zgodnie z zaleceniem producenta.
Tymczasowe podparcia (kliny i podktadki) powinny by¢ usunigte po osiagnigciu przez
zaprawe wymaganej wytrzymatosci. Do tymczasowego podparcia tozysk nalezy stosowaé
kliny stalowe lub poduszki gumowe. Lozyska powinny by¢ podsadzane rownomiernie, na
catej swej powierzchni. Po ich ustawieniu nie powinno by¢ pod nimi pustek albo twardszych
miejsc. Pustki pozostate po usunieciu tymczasowych podparé powinny zosta¢ wypetnione
materiatem, z ktorego zrobiona jest podsadzka. Gérna powierzchnia kazdej podsadzki poza
lozyskiem powinna mie¢ spadki na zewnatrz tozyska.

Przed zamontowaniem tozysk nalezy przewidzie¢ odpowiednie wstgpne przesunigcia ze
wzgledu na temperature montazu i sprezenie konstrukcji. Wartosci przesunig¢ ze wzglgdu na
sprezenie zostaty podane w Dokumentacji Projektowej.

Obciazenie tozyska moze nastapic¢ dopiero po osiagnieciu przez podsadzke wymaganej
wytrzymatosci.

Przed betonowaniem ustroju niosacego, deskowanie i fozyska powinny by¢ starannie
uszczelnione gipsem lub innym materiatem uszczelniajagcym, tak aby zaprawa cementowa nie
dostata si¢ na powierzchni slizgowe tozysk. Powierzchnie slizgowe powinny by¢
odpowiednio podparte w celu zabezpieczenia tozyska przed przechyleniem,
przemieszczeniem i znieksztatceniem pod wptywem ciezaru mokrego betonu. W przypadku
zanieczyszczenia tozyska zaprawa, powinna by¢ catkowicie usunieta przed stwardnieniem.
Pierwsze tozysko danego typu powinno by¢ ustawiane w obecnosci producenta tozysk.
Lozyska ruchome powinny by¢ ustawione w ten sposob, aby potozenie neutralne zajmowaty
W temperaturze otoczenia +10°C.

Tymczasowe zaciski montazowe powinny by¢ usunigte zanim tozysko zostanie wiaczone do

pracy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w WWIiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0goblne”, pkt 6.

6.2. Badania tozysk w warsztacie

Badania tozysk dziela si¢ na:

badania prototypow w celu sprawdzenia ich zgodnosci z projektem, przeprowadzane sg przez
producenta,

badania podczas produkcji w celu sprawdzenia, czy zostaty uzyte wiasciwe materiaty
I procedury, przeprowadzane sg przez producenta.

badania odbiorcze w celu potwierdzenia speinienia przez gotowe lozyska wymagan
okreslonych w Dokumentacji Projektowej przeprowadzane sa na zyczenie Inzyniera przez
wytypowana jednostke badawczg, podczas tych badan moga by¢ wykorzystane wyniki badan
prototypow i badan wykonanych podczas produkcji.

6.3. Kontrola tozysk po dostarczeniu na budowe

Wykonawca dostarczy atesty producenta dla tozysk zawierajace opis wiasciwosci tozysk oraz
wyniki badan przeprowadzone przez producenta.
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Na budowie, przed wbudowaniem tozyska nalezy skontrolowac:
e wystepowanie widocznych uszkodzen, zwlaszcza powtoki antykorozyjnej,

czystos¢ powierzchni zewngtrznych,

pewnos¢ tymczasowych zaciskdw montazowych,
zgodnos¢ z rysunkami,

oznakowanie,

polozenie urzadzen nastawczych,

usytuowanie wskaznikdw przesuwow,
mozliwos¢ regulacji ustawienia,

opakowanie.

6.4. Badania tozysk po ich ustawieniu

Badanie tozysk po ustawieniu obejmuje zgodno$¢ wykonania robot z pkt 5.3 niniejszej ST,
z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i zaleceniami producenta.
W trakcie montazu nalezy kontrolowac temperature i w razie koniecznosci dokona¢ regulacji
lozyska z dostosowaniem jego wychylenia do aktualnej temperatury.

6.5. Tolerancje

Podane nizej tolerancje powinny by¢ bezwzglednie przestrzegane, chyba ze Inzynier
postanowi inaczej.

rzedne cioséw podiozyskowych: + 0.2cm

pochylenie ciosow podtozyskowych: + 0.1%

odchylenie osi tozyska w planie w stosunku do projektowanego nie powinno
przekracza¢ + 3mm.

Poziom jednego tozyska lub $rednie poziomy kilku tozysk na dowolnej podporze
powinny miescic¢ si¢
w tolerancji £ 0,0001 sumy dtugosci sasiednich przeset belki ciaglej i nie powinny
przekracza¢ + 5mm.

Tolerancja pochylenia tozysk powinna wynosi¢ 1:200 w dowolnym Kkierunku.
Odchylenia od wspolnej ptaszczyzny dwdéch lub wiecej tozysk powinny zawieraé
si¢ w tolerancji okreslonej przez Inzyniera.

Tolerancje wykonania elementow 1tozysk (dotyczace ptaskosci, krzywizn,
cylindrycznosci, profilu powierzchni, chropowatosci powierzchni, réwnolegtosci,
prostopadiosci i potozenia) powinny spetnia¢ wymagania normy PN-S-10060
tolerancje wymiaréw zewnetrznych:

— w planie £ 3mm

— wysokos¢ £ 3mm

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
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Ogolne zasady odbioru robot podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
8. Na podstawie wynikow badan i kontroli przeprowadzonych wg pkt 6 nalezy sporzadzi¢
protokoty odbioru robdt koncowych. Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki dodatnie,
wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami WWIORB. Jezeli cho¢ jedno
badanie lub odbior dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami WWIORB. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty
do zgodnosci z wymaganiami WWIORB i przedstawic¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN- S-10060:1998 Obiekty mostowe. L.ozyska. Wymagania i metody badan.

2. PN-EN 1337-1:2003 Lozyska konstrukcyjne — Czes¢ 1: Postanowienia ogdlne
3. PN-EN 1337-2:2005 Lozyska konstrukcyjne — Cze¢s¢ 2: Elementy slizgowe

4. PN-EN 1337-7:2003 Lozyska konstrukcyjne — Cze$¢ 7: Lozyska sferyczne i
cylindryczne z PTFE

5. PN-EN 1337-9:2001 Lozyska konstrukcyjne — Czes$¢ 9: Zabezpieczenie

6. PN-EN 1337-11:2001 tozyska konstrukcyjne — Czegs¢ 11: Transport, magazynowanie i
ustawianie.

7. BN-69/8935-03  Drogi samochodowe. lozyska mostowe. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

8. PN-M-83151 Staliwo konstrukcyjne weglowe i stopowe. Odlewy. Og6lne wymagania
I badania

9. PN-M-04254 Struktura  geometryczna  powierzchni.  Poréwnawcze  wzorce
chropowatosci powierzchni obrabianych.

10. PN-M-02105 Tolerancje i pasowania. Pole tolerancji i uktad pasowan watkow i
otworow o wymiarach 1-500 mm.

11. PN-M-02102 Tolerancje i pasowania. Uklad tolerancji watkéw i otworéw o
wymiarach do 500 mm.

12. PN-M-04251 Struktura geometryczna powierzchni. Chropowatos¢ powierzchni.
Wartos¢ liczbowa parametrow.

10.2. INNE

13. ,,Zalecenia dotyczace tozyskowania obiektow mostowych oraz kontroli tozysk podczas
eksploatacji”
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— zal. do Zarzadzenia Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad nr 10 z dnia
08.02.2006.




